






Controllo di Parità (opzionale)
Uno dei metodi più semplici e più diffusi per individuare errori, all’interno di un
pacchetto di dati scambiato tra due dispositivi (ad esempio encoder e sistema
di controllo acquisizione), consiste nell’introdurre 1 bit aggiuntivo al termine
del codice che ne identifica la parità, ovvero:

in caso di parità “Dispari” (O) tale bit vale “1” se la somma dei bit a “1”
contenuti nel codice, escluso il bit di parità, è dispari; vale “0” nel caso il
numero di bit a “1” sia dispari.
in caso di parità “Pari” (E) tale bit vale “1” se la somma dei bit a “1” contenuti
nel codice, escluso il bit di parità, è pari; vale “0” nel caso il numero di bit a “1”
sia pari.
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Up/ (opzionale)Down
Ricordiamo che il gli encoder Italsensor sono predisposti dalla fabbrica per
funzionare in modo da:

incrementare il conteggio quando l’albero ruota in senso orario;
decrementare il conteggio quando l’albero ruota in senso antiorario.

Il controllo dell’apposito segnale di Up/ consente di invertire la logica di
funzionamento, con conseguente decremento del segnale quando l’albero
ruoti in senso orario e viceversa.
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Down

Conversione Gray - Binario
Un’utile particolarità della trasmissione seriale di dati, tramite interfaccia SSI,
consiste nella estrema facilità di conversione del dato da formato GRAY a
BINARIO. Sono sufficienti infatti solo 2 componenti: una porta EXCLUSIVE-
OR e un FLIP-FLOP di tipo LATCH.
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NOTE APPLICATIVE

Gray Binary conversion
A useful characteristic of serial data transmission, through SSI, consists in the
extremely easy conversion of the data from Gray to Binary format.
Only 2 components are sufficient: a port and a D-LATCH FF.XOR

APPLICATION NOTES

Up/ (optional)Down
We remind that the Italsensor encoders are designed in order to:

increment counting when shaft rotates clockwise.
decrement counting when shaft rotates counter clockwise.

The control of theUp/ signal allows the invert the functioning logic with
consequent decrement of signal when shaft rotates clockwise or vice versa.
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Down

Parity check (optional)
One of the simplest and most common methods to identify errors in a package of
data interchanged between two devices (for example encoder and controls
system) consist in introducing 1 adding bit at the end of the code which identifies
the parity:

in case of parity “ODD” (O) this bit has value 1 if the sum of the bit at “1” in the
code, excluded the parity bit, is even; the value is “0” in case the number of bit
at “1” is odd.
in case of parity “.EVEN” this bit has value 1 if the sum of the bit at “1” in the
code, excluded the parity bit, is odd; the value is “0” in case the number of bit at
“1” is even.
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